
31/10/2021Graciela Mabel Sterin M.V.

1



31/10/2021Graciela Mabel Sterin M.V.

2
TEST FUNCIONALES

Los músculos son examinados como unidades funcionales.

En animales se pueden evaluar los 

“Patrones de Reclutamiento Muscular Funcional.”

Podemos valorar la capacidad del animal de estabilizarse 

unilateralmente en una extremidad al elevar la extremidad posterior 

contralateral y desplazar el peso del animal hacia la que tiene 

apoyada. 

Con este ejercicio se evalúa la integridad de los grupos musculares de 

la extremidad posterior 

y pelvis de la extremidad que soporta el peso.
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«Hera»
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ESTUDIO DINÁMICO

Dinámica de la marcha.

Observar al paciente con y sin correa, 

en línea recta y describiendo círculos (en ambas direcciones) 
porque así, acentúan los problemas.

Con el estudio dinámico no sólo pretendemos el diagnóstico de la claudicación,

también valoraremos:

- longitud del paso

- posición de la extremidad

- movimiento articular

- desviación lateral de la columna

- simetría del movimiento
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EXAMEN NEUROLÓGICO Y ORTOPÉDICO

- Completo  

- Con examen neurológico de la evaluación de los pares 

craneales, de las reacciones posturales.

CONCLUSIONES

Luego usar otras técnicas diagnósticas, como puede ser 

radiografía/mielografía, ecografía, TAC/RM.
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Biomecánica Diagrama de Dempster

40 %60 %

El miembro posterior forma una figura en su recorrido similar a un triángulo.

Estos triángulos en el perro balanceado (balance: es el equilibrio de las partes con respecto al todo. La principal 

condición de un perro balanceado son las similitudes de las angulaciones delanteras con las traseras) y armónico 

deben ser iguales y el vértice posterior de la base del primero debe corresponder al vértice anterior de la base del 

segundo.
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Es una enfermedad hereditaria poligénica y multifactorial (factores ambientales).

La marcha característica de esta patología es un desplazamiento de ambos 

miembros posteriores simultáneamente (como saltos de conejo).

Principales Claudicaciones Según La Patología

LUXACIÓN MEDIAL DE RÓTULA

Alteración del desarrollo. En este caso se observa que el animal, de vez en cuando, 
da el típico “saltito” con la extremidad posterior y después la apoya correctamente.

CONTRACTURA DEL MÚSCULO GRACILIS

De etiología desconocida, pero se ha especulado que puede estar relacionado 

con el estrés repetitivo.

Su andar es característico: 

- el paso es corto con rotación externa del tarso, 
- rotación medial del pie y de la rodilla durante la fase de vuelo del paso.



Miembros posteriores:

Se utiliza la misma palanca. 

-El brazo potente (Bp) 

corresponde al músculo 

gastrocnemio.

-El brazo resistente se 

corresponde con los músculos 

a lo largo de la tibia.

Lo mismo se aplica a la 

articulación coxofemoral. 

Fuerza Inicial

Fuerza Final

Biomecánica.



Miembros 

posteriores:

Fuerza Inicial

Biomecánica.

Brazo Potente.
Gastrocnemio.

Brazo Resistente
Tibial craneal.

Fuerza Final

El brazo potente (Bp) 

corresponde al 

músculo gastrocnemio.

-El brazo resistente se 

corresponde con los músculos 

a lo largo de la tibia.

Lo mismo se aplica a la 

articulación coxofemoral. 
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La postura                         Síntesis de informaciones sensoriales

 Propioceptivas

 Esteroceptivas

 Vestibulares

 Laberínticas y visuales) 

Para llegar a una distribución correcta del 

Tono muscular.

Punto motor y el Automatismo de fondo

31/10/2021Graciela Mabel Sterin M.V.

11

Biomecánica Clínica.



La complejidad para mantener el 

Equilibrio corporal se manifiesta

En función de 

(CIARLOTTI, F.; BORDOLI, P.)
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Modificaciones 

del entorno.

Movimientos voluntarios 

o automáticos. 

Punto motor y el Automatismo de fondo
Biomecánica Clínica.



RESUMEN

Las articulaciones sinoviales o también conocidas como diartroideas se caracterizan 

por presentar gran movilidad, estar constituidas por una cápsula articular de 

protección, la que a su vez internamente permite la formación de una cavidad, donde 

es posible observar el líquido sinovial, responsable de proveer elementos nutricios; 

producir la depuración de los desechos celulares; realizar una amortiguación entre 

las caras articulares y lubricar las superficies articulares. La rodilla es una de las 

articulaciones sinoviales más grandes del cuerpo y una de las más complejas en su 

morfología y biomecánica. Su conformación anatómica consta de la unión de 

estructuras óseas, cartilaginosas, ligamentosas, vasculares y musculares que 

permiten otorgar una funcionalidad específica en su capacidad extensora, flexora y 

leve rotación. Por lo que el objetivo del siguiente estudio fue realizar una descripción 

morfológica de las estructuras anatómicas macroscópicas, que participan en la 

conformación de la articulación de la rodilla y como ellas pueden permitir una 

funcionalidad biomecánica particular. Para ello se realizaron disecciones de 10 

rodillas de perros machos conservados en el laboratorio de anatomía veterinaria de 

la Universidad Santo Tomás, sede Puerto Montt. Los resultados indican 

características detalladas de la morfología de la rodilla del canino y como cada uno 

de ellos permiten entender y explicar la capacidad biomecánica de esta articulación. 

Descripción morfológica y biomecánica de la articulación de la rodilla del canino (Canis lupus 

familiaris)  Autores/as Manuel Saldivia Paredes Universidad Santo Tomás
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ANÁLISIS CINÉTICO DE LA LOCOMOCIÓN EN PERROS COMO METODOLOGÍA DIAGNÓSTICA DE 

ENFERMEDADES ORTOPÉDICAS Informe de Práctica Rotatoria Andrés Sebastián Aristizabal

Escobar Bogotá, Colombia 2015

LOCOMOCIÓN DEL PERRO La mayoría de los animales usan estrategias al 

momento de desplazarse las cuales tienen como objetivo optimizar la energía. 

(Cavagna, Norman. 1977). Existen dos tipos de pasos: Simétrico (caminar, trotar y 

correr), en los cuales la caída de cada uno de los miembros está separada 

equitativamente por un espacio de tiempo, y la asimétrica (galope y saltos) en los 

cuales la caída de los miembros está separada imparcialmente por un espacio 

de tiempo. (Howell, 1944). Cuando el perro camina, nunca tiene menos de tres 

miembros sobre el suelo (normalmente tres patas) y ocasionalmente los cuatro 

miembros pueden estar sobre el suelo. La fuerza vertical reportada ejercida por 

los miembros torácicos de los perros al caminar es de 1.1 veces el peso corporal y 

0.8 veces el peso corporal para los miembros pélvicos en una velocidad de 0.9 a 

1.3 mts/segundo. (Hutton, 1969). La locomoción de un perro es formada por un 

ciclo que representa un paso de cada miembro, independientemente del tipo 

de locomoción que uso para moverse (Figura 1.). El paso es formado por la fase 

de balanceo y por la fase de apoyo que la verdad es el momento en que la pata 

se encuentra en el aire y en el piso respectivamente. (DeCamp, 1997)
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“Labrachoco”
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1- Reemplazo de Cadera.

2- Fractura de Fémur  en la extracción, por infección.

3- Osteosíntesis.

E.E.S.



19

Hipotrofia

Muscular?

Hipertrofia

Muscular?

“Hipertrofia - Hipotrofia:”



20 Deficit de Fuerza 

Muscular:
100% Deficit de fuerza.

10--30%

Fuerza máximaFuerza

absoluta

70--90%

EE-100Hz.

Supramáxima
Contracción voluntaria

Máxima

Para    la POTENCIA en contracciones voluntarias hay que disminuir el DEFICIT
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La postura se regula en relación a la 

Gravedad  

Es importante para mantener el

Equilibrio postural. 
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Si las fuerzas que actúan sobre 

El cuerpo están equilibradas. 

-El cuerpo mantiene la posición deseada 

Equilibrio estático.
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Si el cuerpo puede avanzar según un 

movimiento  deseado sin perder el equilibrio

Equilibrio Dinámico.

La suma de las fuerzas ejercidas

será igual a cero.
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Sistema nervioso                                 Aparato locomotor

Control postural en                                                                                  
Cuadrupedia. 

FUERZAS

(Shumway 1995) 

Posición del 

cuerpo en el 

espacio.

Alineación del 

cuerpo.
Tono muscular. Tono Postural.
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Regula el 

Asegura

Produce y coordina  



Tono muscular 

-Fuerza con que el 

Músculo resiste al estiramiento.

- Necesario para evitar el estiramiento 

producido por la gravedad. 
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Tono postural

- Actividad tónica que tienen los  músculos gravitatorios

Tríceps.
Tibial  craneal.
Glúteo medio

Tensor de la fascia lata.
Psoas iliaco.

Paravertebrales.

Objetivo:          

Mantener el cuerpo en cuadrupedia.  

(Basmajiam 1985).
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Polígono de sustentación

Proyección     

Bípedo
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“Cuadrúpedo”
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Estrategias posturales para conseguir una 
posición estable frente a la gravedad. 

Bloquean mecánicamente 

sus patas alineadas. Mantienen flexionadas  sus patas mediante la 
tensión de la musculatura. 
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Evolución.
Se sacrifica la estabilidad a costa de 

mayor movilidad.
Por el control neuromuscular complejo.
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“Labrachoco”
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Wobbler-cauda

L- S

Cauda Equina

-Nervios Ciáticos.

-Nervios Pélvicos.

-Nervios Pudendos.

-Nervios Coccígeos

Raíces L6 Y L7.

Raíces S1 , S2 , S3.

Raíces Coccígeas.
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¡¡¡……..!!!
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gracielasterin@rehabilitacionvet.com


